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BCTYII

OCHOBHOIO METOI0 TPAHCIIOPTHOI CUCTEMHU € 3a0€3MEUYECHHS] CBOE€YACHOTO,
SKICHOTO Ta MOBHOTO 33JI0BOJICHHA MOTPeO HApOJAHOTO TOCIOIapCTBA Ta HACETICHHS Y
nepeBe3eHHsIX. s MOCSATHEHHS 1€l METH HEOOX1JIHO MOCTIHHO BIOCKOHAJIOBATH
OpraHi3allif0 TPAHCIIOPTHUX IPOIIECIB, MO CIPUIATHME MIJABUIICHHIO €()EeKTUBHOCTI
nepeBe3eHb.

Metonu  opradizaimii  aBTOMOOUIBHMX  TIE€PEBE3€Hb  PO3POOIISIIOTHCS 3
ypaxyBaHHAM  OCOONMBOCTEM  ()YHKIIIOHYBaHHS  CUCTEM  BHUPOOHUITBA  Ta
CIIO’KMBaHHS, K1 00CIYroBy€e aBTOMOOUIBHHI TpaHCHOPT. Y MPOBAHKEHHS Cy4acHUX
TEXHOJIOTTYHUX TPOLECIB CHpUSE MPUIIBUAINICHHIO JOCTaBKM BaHTaXK1B, ONTUMI3AIlil
BUKOPHUCTAHHA PYXOMOTO CKJaiy, MiJIBUIEHHIO MPOJYKTUBHOCTI Ta 3HIKEHHIO
co01BapTOCTI IEPEBE3CHb.

Y MeTOAMYHUX PEKOMEHMAIISX PpO3IIISIIAIOTECA KIIOUYOBI TMOKA3HUKH Ta
Kputepii e(peKTUBHOCTI pOOOTH PYXOMOTO CKJIaJy aBTOMOOIIBHOTO TPAHCHOPTY, a
TaKOXX MOJICTIOBAHHS TPOIIECIB JIOCTAaBKM BAaHTaXIB BiJl BUPOOHWKA JO KIHIIEBOTO
CTHIO)KMBaya.

OcobOnuBa yBara MPUIUISETHCS BUPINICHHIO 3aBJaHb, [IOB’S3aHUX 13
BJIOCKOHAJICHHSIM OpTraHi3ailii BaHTaXHUX TIEPEBE3CHb IUIAXOM 3aCTOCYBaHHS
IHCTpYMEHTIB TporpamMHoro 3abesmnedeHHs «AnyLogic», 3okpema po3polii Ta

aHaI3y IMITAIIHHUX MOJIeTIEH TPaHCTIOPTHHUX MTPOIIECIB.



IHPAKTUYHA POBOTA Ne 1
BU3HAYEHHSA OCHOBHUX TIOKA3ZHUKIB POBOTHU ABTOMOBILJIIB
HA MAJATHHUKOBUX MAPIHIPYTAX

Mera: HaOyTH MPAKTUYHUX HABHUYOK MO0 BU3HAYCHHSI OCHOBHUX IMOKAa3HUKIB
po6OTH aBTOMOO1JIIB HA MasITHUKOBUX MapIIpyTax.

3aBIaHHs: BHKOPUCTOBYIOYM BuXimHI mani (tabm. 1.1-1.3), Bu3HauuTH
OCHOBHI ITOKa3HUKH POOOTH aBTOMOOLIIIB HA MAaSTHUKOBHUX MapIIpyTax.

JlaH1 po micue po3TallyBaHHs pO3NOALIIBYOr0 CKIaAy 1 KIIEHTIB OOMPaIOTh 3a

HOMEPOM Y CIIHCKY TPYITH BIAMOBIAHO 10 OcTaHHBOI Itudpu (Tadm. 1.1).

Tabnuus 1.1 — Micuie po3TanryBaHHs CKIaay

Howmep BapianTa PosrairyBanHs po3nouibyoro CKiaamy i KJI€HTIB

0 XapkiBcbKa 001aCTh

Kuisceka o0nacTh

KipoBorpasceka 061acthb

ITonraBchka 001aCTh

Yepkacbka 001acTh

JlHimTponieTpoBChKa 00J1acTh

JloHenpka 00J1acTh

3amnopi3bka 00J1acTh

Kuromupcrka 0651acth

O©| O N o O B W N -

XapkiBcbKa 00J1aCTh

Micue po3sTairyBaHHSI TPhOX PETIOHAIBHMX CKJIaAiB (KIIIEHTIB) OOUpPAETHCS
CTYJICHTOM CaMOCTIHO y 3a/aHiii oOmacTi. XapakTepUCTUKAa PYyXOMOTO CKIIany,
KU BUKOPUCTOBYETHCS JIJISl IEPEBE3CHHS, 0OMPAETHCS 32 HOMEPOM Y CITUCKY TPYIH

BIMOBIAHO 10 ocTaHHBOI mudpu (Tada. 1.2).



Tabmuis 1.2 — XapakTepucTuka pyxoMoro CKiIaay

Howmep BapianTta

0

1

2 3

4

5

BanTaxo-

MTHOMHICTH

10

10 8

10

10

10

Koedoimient
BUKOPUCTAHHS
BaHTaXO-

M AHOMHOCTI
TPAHCIIOPTHOTO

3aco0y

0,7

0,8 | 0,75

0,9

0,85

0,7

0,9

0,95

Texuiuna

MIBUIKICTH

40

60

55 | 43

59

60

45

53

S7

40

TrwxHeBUH 00CIT BUBE3CHHS BaHTaXy 13 pOSHOIIiJIBLIOFO CKIIaly BU3HAYA€TbCA

32 HOMEPOM Y CIIMCKY IPYIIH BIAMIOBIAHO 10 ocTaHHBOI npu (Tadim. 1.3).

Tabmuus 1.3 — TwkHeBUl 00CAT BUBE3E€HHS BAHTAXKY 13 PO3MOALTFYOTO CKIATY

BAHTAXKY

Howmep
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
BaplaHTa
O6csr
BuBe3eHHa | 800 | 880 | 960 | 1040 | 1120 | 1200 | 1280 | 1360 | 1440 | 1520




Pexomenganii 10 BUKOHAHHSA

XapakTepuCTUKYy MapIIPyTiB MOTPIOHO MOAATH Y BUTJIAl Tabaui (Tadm. 1.4).

Ta6muis 1.4 — XapakTepUCTUKH MapIIpyTiB

. . JloBxuHa
Homep PosrarnyBanHs BanTtaxuun Hepo6ounit
, _ Mapmpyty, |,
MapIIpyTy CIIOXKHBaYa npooir, | , km npooir, |, km
KM
Yac obepty Ha MapuipyTi po3paxyemo 3a popmysioro (1.1):
tu6 = + tup 2 (1'1)

ne |, — noBxxuHa Mapmpyty, KMm;
V,, — TeXHIYHA MIBUJIKICTh TPAHCIIOPTHOTO 3aC00Y, KM/TOI;
t,, — yac MPOCTOIO M| HABAaHTAKEHHSM Ta PO3BaHTAXKEHHSM aBTOMOOLIS, TOI.
Yac mpocToro TijJ HaBaHTAKEHHSAM Ta PO3BAHTAKCHHSM BH3HAYAETHCSA 32

dopmyioro (1.2):

_2-(I3+3-(q,v. 1) (1.2)
" 60 ’ |

ne  (, — BaHTaXOIIAHOMHICTh aBTOMOO1JIS, T;
7. — KOe(IlIEHT BUKOPUCTAHHS BAaHTAXXOIITHOMHOCT1 aBTOMOO1ISI.
Mo>ximBa KUTBKICTH OOEpTIB Ha MapuipyTi 3a a00y, N, BHU3HAYAEThCS 3a

dbopmyioro (1.3):

no=— (1.3)

Ji(S T, =8 rox.




Yac pobotu Ha wMapuipyti, 7, (CKOPHrOBaHHiI) pO3paxOBYEThCS 3a

dbopmyioro (1.4):

T!=n-t (1.4)

06 "

Jlo6oBuii 00CAT MepeBe3eHb OJHUM aBTOMOOLNIEM, Q;[o6’ PO3pPaxoOBYEThCS 3a

dopmyitoro (1.5):

0w (1.5)
006 7 - np '
e Q — MICTKICTh PO3IMOJLILYOTO CKIIaNy, T,

3ac

n, — KUTBKICTh PET10HAJIBHUX CKJIQIiB, OJI.

HeoOxigHa KIIbKICTh 00EpPTIB HA MapLIPYTI AJII BUBE3EHHS 33JJaHOTO O0CATY

nepeBe3eHb, N1, PO3paxoByeEThCs 3a popmyitoro (1.6):

n, = an6 ' (1.6)
q, 7.
KinpkicTh  aBTOMOOLTIB  HA  Mapuipyti, A,, PpO3pPaxOBYEThCA  3a
dopmyioro (1.7):
LY (L.7)
n

(1.8)



BanTtaxHwuii mpo0ir 3a 100y, Ly, po3paxoByerbes 3a popmysioro (1.9):

(1.9)

Pe3ynbraTi po3paxyHKiB MOTPIOHO 3BECTH B TAOIHIIIO.

KouTtpoabhi 3anuTanas

1. TlepeniuiThb OCHOBHI IOKa3HUKH POOOTHM aBTOMOOLUIIB HA MAasiTHUKOBHX
MapuipyTax.

2. Ha3BiTh BiAMIHHOCTI MasiTHUKOBOTO MapUIPYTy BiJl KiJIbIIEBOTO.

3. SIK BaHTaXOMIIHOMHICTH aBTOMOOLIS BIUIMBAE HAa Yac IPOCTOIO ITij

PO3BAHTAXKXCHHAM Ta 3aBaHTAXXCHHIM?



IMPAKTUYHA POBOTA Ne 2
BHECEHHSA JAHUX ITPO MAPIIPYTH 0 ITPOI'PAMU ANYLOGIC

Mera: HaOyTH mNOpakTUYHMX HABUYOK MO0 MMOOYAOBH MAapIIpyTiB
TIEPEBE3CHHS 32 JOMIOMOTO0 Tiporpamu «AnyLogicy.

3aBIaHHS: BUKOPUCTOBYIOUHM PO3PAXyHKHU MOKA3HUKIB pOOOTH aBTOMOO1IIB Ha
MasITHUKOBUX MapuIpyTax, OTpUMaHi B MomepeaHiil poboTi, moOyayBaTu MapuipyTH
TIEPEBE3CHHS 32 JOMOMOTO0 Tiporpamu «AnyLogicy.

BuxinHi nani: po3paxyHKy MOKa3HUKIB pOOOTH aBTOMOOUIIB HA MASITHUKOBUX

MapuipyTax, OTpUMaHi B IonepeHii poOoTi.

PexomMmenganii 10 BUKOHAHHSA

Jns Toro moO CTBOPUTH MOJEIb, SKa IMITYe POOOTY CKJIaay, HEOOXITHO
BUKOHATH Takl Jli: 0yayemo HOBY Mozenb «File», «New», «Model» Ta Ha3uBaemo ii
«IlepeBesenns» (puc. 2.1), oqUHUII MOACIBHOTO Yacy 3aJa€EMO K TOIUHHU.

VY nmamitpi «Space Markup» obupaemo enement «GIS Map» Ta 3aHOoCHUMO HOTO
y BIKHO pemakTopa areHta «Main» (puc. 2.2). BukopuctoByroun BOyIOBaHY
(YHKIIIO TIOITYKY IO KapTi, J01aEMO HEOOXIIHY KIJIbKICTh CKJIAJIB ISl CIIOXKHBAYIB,
AK1 PO3MILIYIOTBCSA B MICTaX MPUOYTTA BaHTaxIiB. /{15 nmpukiagy, mo po3riasgacThes,
e boronyxis, I3tom 1 UyryiB. I mboro moTpioHO JBivi KIAIIHYTH JIIBOKO KHOIIKOIO
muii (JIKM) no kapTi 1 BBECTH B IOJI€ MOLIYKY HEOOXIJHE MICTO, a MOTIM J0JaTH

foro Ha kapty (puc. 2.3).
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Pucynok 2.3 — Hanecenns «I'IC-Touku» Ha KapTi




O6’eqnyeMO BCl 3a3HAY€HI Ha KapTi CKIAgu B OJHY KOJIeKIito. J[ms mporo
NOTPIOHO BUILJIUTH Ha KapTi BCl HAHECEHI CKJIaau 1 BUOpAaTH HA OJHIN 3 TOYOK MYHKT
«Create collection» (puc. 2.4). HazBemo HOBY kousekiiro «Po3ranryBaHHsIKITI€EHTIBY
(puc. 2.5). Hns cTBOpPEHOI KOJEKIi yTBOPHUMO MOMYJISAIII0 areHTiB. Y MamiTpi
«Agenty 00MpaeMO KOMIIOHEHT «Agent» Ta HaHOCHMO Horo Ha «Main» (puc. 2.6).
3amaeMo HanmamTyBaHHS Juis areHTa: «Population of agents», Ha3Ba HOBOro THITY
«Kmieat» (puc. 2.7), 3amaemo 2D-animario (puc. 2.8), TpOITyCKaEMO BIKHO
napameTpiB Ta odupaemo y BikH1 «Population size» BapianT «Create initially empty
population, I will add agents at the model runtime» (puc. 2.9), nHatuckaemo «Finishy.

Jan HeoOX1aHO 3adaTH HalalITyBaHHS s areHTa «Kiient» Ta 3agaTtu
KUIBKICTh areHTiB wi€i momyssmii (puc. 2.10). Jomaemo Ha KapTy pO3MOIiIIBUMIA
CKJIaJl, KUK Oynae posminryBaTtucs B oOsacHomy 1eHTpi. Jnga mnpuxnamy, 1o
po3risnaeTbes, 1e XapkiB (momaemo Ha kapty ['IC Touky nns micra). s
PO3MOAUIBHOTO IIEHTPY CTBOPIOEMO areHTa, sikuii Bxke Oyze «Single agent»: 3amaemMo
Ha3By «PosnoaumbuniiCknan» (puc. 2.11), obupaemo mjisi HBOrO BIANOBIIHY
aniMarito (puc. 2.12), natuckaemo «Finishy.

O6epeMo ToYaTKOBE MiCIIe po3TalllyBaHHs i areHTy «Po3noainbuuitCriany.
Jlns nboro y BikHI «Propertiesy arenra «PosmominmpumitCkiany y Bkiamii «Initial
Location» oOupaemo mnyHKT «in the node» Ta mOTIM CaMOCTIHHO BUOWUPAEMO
HeoOxiaHy «I'IC Touky» Ha «KapTi» ( puc. 2.13).

HactynmHum Kpokom cTBOproeMo mnonyJsiiio «BanTtaxiBku». JlogaeMo HOBOTo
arenta Ha «Main» Ta Ha3uBaemo Horo «BaurtaxiBku» (puc. 2.14). Ob6upaemo
aHiMarlito st areHta (puc. 2.15), nomaemo HeoOXigHUN 1Jii 0OpOOKH 3aMOBJICHb
napameTp «kiieHT» (puc. 2.16), posmip momynsmii 3amamo mizHime (puc 2.17),

HaTtuckaemo «Finishy.
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CtBOpUMO mapameTp, y AKOMy Oyae MICTUTHCS KUIbKICTh aBTOMOOUTIB. Y
najmiTpi «Agenty obupaemMo KoMmoHeHT «Parameter», HaHoCcUMO ioro Ha «Main» Ta
Ha3MBaEMO MOro «kuibKicTbBaHTaxiBok» (puc. 2.18). IlowyaTkoBa KUIBKICTh —
20 aBromoOuTiB. Lle cyma HeOOXiTHUX aBTOMOOLIIB 3a BCIMa MaplIpyTaMu, SIKY MU
po3paxyBaiu padiiie (Tabiu. 2.3).

st Toro mo0 chopMyBaTH 3aMOBJIEHHSI HAa TIEPEBE3CHHSI BiJl PO3MOALIBUOTO
CKJIaZy JO0 CIOKMBAYiB, CTBOPIOEMO HOBOTO areHTa «3aMOBJICHHS», Y SIKOTO THII
areira — «Agent type only», Ha3zBa — «3aMOBHHK», aHIMallisl BIJCYTHS, IOJA€EMO
napameTp «3aMoBHUK» (puc. 2.19), Hatuckaemo «Finishy.

Takox HEOOXITHO 3aJaTh MOYaTKOBE MICIE pO3TallyBaHHS aBTOMOOUIIB Yy
arenTi «PosnoainmpuniiCkiiany (puc. 2.20).

Ham tpeba nepeiitu 10 areHta «PosnoainpunidiCkiiaa» Ta JOAATH B HBOTO
arcHTIB, OCKUIBKH CIIOYATKy BiH OyB IMOPOXKHIM. Y Iiel areHT HEeoOXI1JHO I0AaTH
eneMeHT 3 iHCTpyMeHTY «Process Modeling Library» mix HazBoro «ResourcePool» Ta

nepeiiMenyBaTH iioro Ha «BantaxiBkm» (puc. 2.21).

29
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KouTposbHi 3antMuTaHHs

1. Ik MOkHa JOJATH MiClle PO3TAIllyBaHHs areHTIB Ha Mary?
2. SIki BITacTUBOCTI MICTHTB eeMeHT «ResourcePool»?
3. Uepe3 saxuii mapaMeTp y MNOporpamy 3aHOCSATH JaHI NPO KUIBKICTh

BAHTAXIBOK?
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INPAKTUYHA POBOTA Ne 3
CTBOPEHHA JIOI'TKA 3AMOBJIEHHSA BAHTAXKY

Merta: Ha0yTH TPAKTUYHUX HABUYOK IMOJAO0 TOOYMOBH JIOTIKM 3aMOBJICHHS
BaHTa)Xy 3a JOIOMOIOI0 JliarpaM CTaHy B mporpami «AnyLogicy.

3aBaaHHs: BUKOPHUCTOBYIOUM PO3paxXyHKH Ta JaHi 3 Jpyroi MpaKTHUYHOI
poOoTH MOOyIyBaTH JIOTIKY 3aMOBJICHHS BaHTaXy 3a JOMOMOTOIO Jiarpam y
nporpami «AnyLogicy.

BuxinHi nani: Mojenb, po3po0sieHa B monepeaHii poooTi.

PexoMeHnaauii 10 BUKOHAHHS

CTBOpPUMO JIOTIKY 3aMOBJICHHS BaHTaxy 10 areHTiB «Kumient». Ilepexoaumo y
BIKHO penaktopa areHta «Kimient» Ta 13 mamitpu «Statecharty nomaeMo eneMeHT
«Statechart Entry Point» (puc. 3.1), momaemo 2 Oyoku «State» 10 miarpamu Ta
Ha3uBaeMo ix «HopMmaibHaPoOota» ¥ «ouikyBaHHsSToBapy» (puc. 3.2), 3amaemo
nepexia 13 OyokiB «State», Bkaszyrouu mnapamerp «Rate» (puc. 3.3) — cymaphy
HEOOXIHY KUIBKICTh OOEpTIB Ha MapHIpyTi 3a TWKIEHb, s (QOpMyBaHHS
3amoBiieHHs 10 «KilieHTa» HeoOXimHO 3ajaTv  HalalTyBaHHA Yy  OJjori
«ouikyBaHHs ToBapy» (puc. 3.4), 3a/1a€MO HaJalTyBaHHS 3BOPOTHOTO

nepexony (puc. 3.5).
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KouTposbHi 3antMuTaHHs

1. V gomy mossirae CyTh JIOT1KA 3aMOBJICHHS ?
2. SIki naHi 3 po3paxyHKiB HEOOX1THO 3aHECTH 0 TapameTpa «Rate»?
3. SIx1 HamamTyBaHHS HEOOXIJIHO BHECTH y OJIOK «OdYiKyBaHHSToBapy» is

dhopmyBaHHS 3aMoBIIeHHS 10 «KitieHTa»?
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INPAKTUYHA POBOTA Ne 4
CTBOPEHHA JIOI'TKW OBPOBKHU 3AMOBJIEHHS BAHTAXKY

Mera: Ha0yTH NOpPaKTHUYHUX HABHUOK IIOJO CTBOPEHHS JIOTIKA 0OpOOKU
3aMOBJICHHS BaHTaXy B mporpami «AnyLogicy.

3aBIaHHs: BUKOPUCTOBYIOUM PO3PAaxXyHKH Ta JaHi 3 MONEPEAHBOI poOOTH,
CTBOPHTH JIOTIKY 0OpOOKH 3aMOBJICHHS BaHTaXXy B mporpami «AnyLogicy.

Buxiani gani: Mojaenb, po3po0sieHa B MmorepeHii poooTi.

Pexomenaauii 10 BUKOHAHHS

HeobxinHo 3a71aTh JIOTIKY 00poOKu 3aMOBJIEHb B areHri
«PoznoainpuniiCxian». BukopuctoByBaTucs OyayTh OJIOKH 1HCTpyMeHTY «Process
Modeling Library»: momaemo 6mok «Enter» (puc. 4.1), motim 0650k «Seize» Ta
3a/1a€MO Moro HanamryBaHHs (puc. 4.2).

JInst 3A1CHEHHS 3aBAHTAXKEHHSI CTBOPIOEMO CHEIIabHUI TMPOLEC, SKUAN
CKJTaaeThes 13 050Ky «resourceTaskStart» (puc. 4.3).

bnok «Delay» BiamoBijgae 3a TpUBaliCTh HABAHTAXKEHHS, TOMY B psaaky «Delay
time» MOTPIOHO BKAa3aTW 4ac MPOCTOIO i HaBaHTaxeHHsSM (puc. 4.4) Ta OJIOKY
«MoveTo» (puc. 4.5).

[lin yac 3axoruieHHsI pecypcy HEOoOXiJIHO nepenatu iHdOopMallito aBTOMOOLITIO
nmpo Micne Tnpu3HadeHHSA. [l 1bOro 3amoBHSAEMO BIANOBIAHUN PSAIOK Y
HaJlalITyBaHHIX OJIOKY «Seize» Ta mpueaHyemMo 00K «IoKilieHTa» 10 HMXKHBOTO

nopTy 070Ky «Seize» (puc. 4.6).
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Jlisa po3BaHTaXeHHA noaaeMo e oauH 010k «Delay», sikuii BiamoBimae 3a
TpuBamicTb. Takox y psaky «Delay time» moTpiOHO BKa3aTH 4Yac MPOCTOIO Tif
po3BanTakeHHsM (puc. 4.7). HeoOXigHO 3BUIHUTH aBTOMOOLIL Ta BIAIPABUTH HOTO
Ha «PosmominpuniiCxiiamy, Mo peam3yeTbest 3a IomoMoror OokiB «Releasey,
«Sink» (puc. 4.8) Ta Onoky «MoveTo» ¥ 3akiHUMTH TIpolec OJIOKOM
«resourceTaskEnd» (puc. 4.9).

Jlaini 3amaeMoO HaNaTYBaHHS CTAaHAAPTHOTO KOMIIOHEHTa «connectionsy, 1mob
MOBIJIOMJIEHHS  MPO  HEOOXIAHICTh  BaHTaXy  MOCWIAIHUCSI B  JIOTIYHHM
naHIroxok (puc. 4.10).

Jlnst uukimiyHOro (PyHKLIOHYBAaHHSA HEOOXI1JTHO TOAATH B HAJAIITyBaHHS OJOKY
«Po3BaHTaXeHHA» TMOBIIOMJICHHS «JlocTaBieHo!», sKe OINHCAaHO BCEPEaMHI
«Statecharty. Jlngs wmporo B mom  «Actions On exit» gogamo  IIe

noBiomiieHHs (puc. 4.11).
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KouTposbHi 3antMuTaHHs

1. V yomy nossirae cyTh JIOT1KH 0OpOOJICHHS 3aMOBJICHHS] BaHTaXKYy?
2. bioku SKOTO 1HCTPYMEHTY BHKOPHUCTOBYIOTHCS TPU CTBOPEHHI JIOTIKU
00pOoOKH 3aMOBJICHHSI BAaHTaXY?

3. 3a sxuit moka3HuK Bijnosigae 6ok «Delay»?
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MPAKTUYHA POBOTA Ne 5
ONTUMIBAIIMHUN EKCIIEPUMEHT

Mera: HaOyTH NpPaKTUYHUX HABUYOK IMOJO MPOBEACHHS ONTHUMI3aliiHOTO
eKCIIEpUMEHTY B mporpami «AnyLogicy.

3aBIaHHs: BUKOPHCTOBYIOUM JaHI 3 TMONEpPeAHbOi pPOOOTH, MPOBECTU
ONTHUMI3AIIHHUN eKCIIEPUMEHT y mporpami «AnyLogicy.

Buxiani nani: MoJzienb, po3podiieHa B monepeHii poooTi.

PexoMeHnaauii 10 BAKOHAHHA

3amycTUMO MOJENTh 1 3’5CyEMO, SKOK MIpPOI0 BHUKOPHCTOBYETHCS PECYPC
«BanTtaxiBku» (puc. 5.1). lns npukiamy, mo po3risiaeTbes, BiH AopiBHIOE 18 %.
JUist Toro mo0 onTUMi3yBaTH LEW pecypc, CTBOPUMO EKCIIEPUMEHT ONTHMI3allii,
KJIALHYBIIU MPaBo0 KHOMKOI0 Mmul «Simulation:Mainy (puc. 5.2). O6upaemo Tum
excriepuMenTy «Optimization» (puc. 5.3).

3ajmaeMoO HaJalITYBaHHS EKCIEPUMEHTY, K 1€ MOKAa3aHO Ha PHUCYHKY 9.4.
Honaemo «Requirements» Ta Hatuckaemo Ha kHOTKY «Create default UD» (puc. 5.5).
Ha pucynky 5.6 MoxHa moOayuTu pe3ysNbTaTH E€KCIEPUMEHTY. Y MPUKIAl, L0
pPO3IIIAIa€ThCA, ISl OpraHi3aiii IMepeBe3eHb JOIIIFHO BUKOPUCTOBYBATH I SITh
aBTOMOOLIIB.

Jan HeoOX1JHO MOPIBHATH MOKAa3HUKU POOOTH MOJIENI /10 1 MICHsl ONTUMI3AIlii.
JIns  1bOro  BUBAaHTAXMMO Y  BHIJISAAI  TaOOUIb  JaHi 3 JKypHAIY
«Database» (puc. 5.7). [lonepenubo ctBOopuMO 1Ba (aitnu «Excel» 1 HazuBemo ix

«J10 onrumizamiin u «ITICJIS onTumizarii.
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3amyckaeMo MOJENb 3 BUXITHOIO KUIBKICTIO aBTOMOOUTIB, MICHS ii MOBHOTO
nporoHy Haruckaemo «Export settings» Ta odupaemo daiin «Excel» minx vHazsoro «J10
ontuMizamii» (puc. 5.8), gomaemo B HBOro ABI TAOAMII IiJ  HA3BOIO
«agent movement stats log» i «agent statechart stats log» (puc. 5.9). Hatuckaemo
«OK» ta «Export tables to Excel» (puc. 5.10).

[Ticns mpOTO 3MIHIOEMO KUIBKICTH aBTOMOOUTIB Ha OTpPUMaHy paHilie B
EKCIIEpUMEHTI omnTuMizallii. Bukonyemo anamoriuny mnpouenypy y daimi «1ICJIA
ontuMizaii». OtTpumani gaHi HaBeaeHo B Tabimumsax 5.1-5.4. Ha mingcrasi
BUKOHAHOTO MOJICJIIOBAHHS 3p00iITh BHCHOBOK IOJO0 ONTUMaJIbHOI KUIBKOCTI
aBTOMOOLTIB.

Ta6mui 5.1 — [NokazHuku poOOTH aBTOMOOLIIB JI0 ONTUMI3AITI]

ABTOMOOLIIB 3aranabHui Ipooir, KM saraeni .qac "
MapmIpyTi, TON
1 2 3
«BanTaxiska» 0 950,6 21,1
«BanTaxiska» 1 1140,4 25,3
«BanTaxiska» 2 1 098,0 244
«Banraxiska» 3 745,0 16,6
«Banraxiska» 4 879,2 19,5
«BanTaxiska» 5 1 006,2 22,4
«Banraxiska» 6 10134 22,5
«BanTaxiska» 7 1035,4 23,0
«Banraxiska» 8 971,1 21,6
«BaHnrtaxiBka» 9 897,5 19,9
«BanTtaxiska» 10 1 020,8 22,7
«BanTaxiska» 11 1 055,7 23,5
«BanTtaxiBkay 12 1140,4 25,3
«BanTaxiBkay 13 906,9 20,2
«BanTaxiBka» 14 1 055,7 23,5
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[TponorxenHs Tadauii 5.1

1 2 3
«BanTaxiska» 15 1274,6 28,3
«BaunTaxiska» 16 1274,6 28,3
«BaunTaxiska» 17 1 055,7 23,5
«BanTtaxiska» 18 1262,8 28,1
«BanTaxiska» 19 921,5 20,5

Tabmums 5.2 — [Tokazauku pod60TH aBTOMOOLTIB MiCIIsT ONTHMI3aIii

ABTOMOO1J1B

3aranbHui Ipooir, KM

3arajibH1ii yac Ha

MapuipyTi, roj

«BanTaxiska» 0 4140,6 92,0
«Banrtaxiska» 1 42929 95,4
«BanraxiBka» 2 4 282,0 95,2
«BanTaxiBka» 3 4 186,5 93,0
«Banraxiska» 4 42213 93,8

Ta6mui 5.3 — [Toka3HUKM pOOOTH CKIIQTy CIIOKHBAYIB JI0 ONTUMI3AIil

3arajibHa Kinbkicts
Cepenns . .
TPHUBATICTh 3MiH
Pexxum poGoTtu TPUBAJICTh
CnoxuBau pexKUMY pexUMY
CKJIay poboTu
pobotu pobotH
CKJIanay, ron
CKJIaj1y, ToJl CKJIaay
«HopMmanbHaPoboTa»

Boroyxis 0,74 42,46 57
«ouikyBaHHs ToBapy» 178 10121 57
«HopMmanbHaPoboTa»

[310M P 0,91 31,89 35
«ouikyBaHHs ToBapy» 319 111.78 35

yryi «"HOopMasibHaPoOoTaY 0,78 53,99 69
«ouikyBaHHs ToBapy» 130 89 68 69
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Restore database...

Delete database
? Compact on model close
~ Export

Export settings...

Export tables to Excet

[ ] Export tables at the end of model execution

Export to: | @ C/Users/Professional/Des

~ Log
“[] Log model execution

Delete log

Pucynok 5.10 — 3o6paxkenns «Export tables to Excel»



Tabmuis 5.4 — [Moka3Huku poOOTH CKIIaay CIOKHUBAYIB MICISI ONTHMI3aIi

Cepenns 3araibHa Kinbkicth
TPUBATICTh TPUBAIICTh 3MiHIO-
Pexum poboTu poboTtu peXKUMY BaHHS
CrnoxxuBau CKJIamy CKJIa1y,TOof pobotu peXUMY
CKJIay, TOJ pobotu
CKJIaay
boroayxie | «HopMambHaPobOoTay 0,8 458 56
«ouikyBaHHs ToBapy» 1,8 98,1 56
I3roM «HOopMasibHaPoboTa» 0,6 22,7 38
«ouikyBaHHs ToBapy» 3,3 121,2 37
Yyryis «HopmansHaPoOoTa» 0,8 54,6 69
«ouikyBaHHs ToBapy» 1,3 89,4 68

KoHTpoJibHi 3aniuTaHHsA

1. Slkuii TN eKCIepUMEHTY BUKOPUCTOBYBABCS JIsl ONTUMI3allli pecypcy?

2. SIK KUTbKICTh aBTOMOO1ITIB BIUTMBAE HA MPOIIEC TIEPEBE3CHHS?

3.5kx1 pgaHli mNOTPIOHO BHECTHM Y BIKHO BIJIACTUBOCTEH EKCIIEPUMEHTY

«Optimization»?
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